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Vocabulaire

Présentation du Système [1]
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Optimist – apprentissage

Optimist débutant [2]

4



Optimist – compétition

Optimist aux championnats du monde [3]
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Apprentissage simultané

Deux gestes, deux mains, une seule tête [4]Direction

Réglage de la voile
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Solutions possibles

Optimist en duo [5]
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Problématique
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Comment concevoir un bateau 
radiocommandé à réglage de voile 
automatisé ?



II – Conception de la maquette
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1.Conception de la coque et de la voile

2.Choix des composants électroniques
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Cahier des charges – voile et coque
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Cahier des charges – système embarqué



Ancrage au thème
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Accélération

Consigne
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Impression de la coque
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Pilier de traction d’écoute
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Protection contre les éclaboussures



Masse maximale embarquée

Bilan des forces :

A l’équilibre, on a : 
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Image d’Optimist [6]

Poids

Poussée d’Archimède



Volume déplacé par la coque
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Masse à bord
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Découpe de la voile
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Conception du mât



Utilisation de Tracker – Solidité du mât
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Solidité du mât

22



Force exercée par le vent sur la voile
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Hypothèse : voile plate orthogonale au vent
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Autre facteur de rupture de la voile
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Cahier des charges – voile et coque
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Cahier des charges – système embarqué



Couple du servomoteur 
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Couple et rapidité du servomoteur
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Force et rapidité du vérin
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Cahier des charges – système embarqué
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Servomoteur ou vérin– Id 3.3.2

Capacité Vérin Servomoteur

Course/plage 9cm 160°

Force 50N 8,3N

Rapidité 6,67 secondes 0,5 seconde

Prix 40€ 15€

Voltage 12V 8,4V

Matériel auxiliaire Hacheur Aucun

Installation électronique à bord - Servomoteur Installation électronique à bord - Vérin
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Fonctionnement de la direction et tension de la voile 
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1. Principe de fonctionnement

2. Programmation



Le principe de fonctionnement
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Programme global 
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Contrôle du gouvernail
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Automatisation de la voile
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Bilan du projet
Conception d’un système automatisé de réglage de voile
Prototype fonctionnel à échelle réduite
Servomoteur adopté en remplacement du vérin

Applications envisagées
Pédagogie (navigation assistée)
Accessibilité (personnes à mobilité réduite)

Perspectives d’évolution
1. Passage à l’échelle réelle

Recalibrage des efforts et dynamique des fluides
Dimensionnement du couple moteur

2. Robustesse embarquée
Étanchéité et protection de l’électronique
Intégration dans l’espace interne du bateau
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Collage des différentes parties
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Adaptateur pour le mât
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Coque finale
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Utilisation de Tracker – Solidité du mât
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360cm²

117cm²

90cm²
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Hauteur de la bôme



Données constructeur servomoteur
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Mesures de la déformation du mât
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Maquette finale sans système embarqué
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Télécommande et récepteur
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Solution antenne
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Maquette finale avec système embarqué
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